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Onas(0)=0ets(4)=C
sestde la formez' =mz +p
0=mx0+p p=0 z

En remplacant : = . donc s delaforme : z'=+/3e ¢z

\/geigzmxl+0 mzx/gelg

s estun SD de centre O, de rapport J3et d'angle %

3.

- -
Les points F, G et C sont alignés, si et seulement si I'angle (FG; FC) = kx avec k relatif, autrement dit, si

z.—z . Z.—Z ,
arg| =<<—L |=kx ou si =~—~% est un nombre réel.
zZ Zg —Zp

Zo =%+§i ; Zp zzD'zx/geigzD Z\/ge["gei6 :% et

Zo=2z.'= \/geigzc = \/geig ><\/§eig = 3eiE = 3(%+§ij

. A . . . , . 3
On remarque que les points F, C et G ont méme abscisse, donc ils sont tous sur la droite d'équation x = 5

Dans le cas ou on ne s'en serait pas apergu, on continue et

3,483 V3,
Ze=%Z _2 2 2 _ 2 _1
%6 7% E_,_ﬂi_é @i 3

22 2 2

Les points F, G et C sont donc alignés.

4a.
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_izl 3 \/§

rizibz'=e zi+—+—i
2 2

Cherchons un éventuel point invariant :
o invariant par r si et seulement si :

_i%E 3 ﬁ (1 \/gJ 3 \/g

w=e *O+—+—iSo=|————I |0+=+—1I
2 2 2 2 2 2

A=) 1+l+£i =§+£i<:>a) g_;_ﬁl' =§+£i<:>a)=1=ZA
2 2 2 2 2 2 2 2

: 2z
r est donc la rotation de centre A, d'angle 3

27

Sa forme complexe est z,'-1=¢ 3 (z,—1)

4b.
9(04) r

Il est clair que @ estde la forme : ¢:z > Z =z > z',onadonc p=roo, ou oy, estlaréflexion d'axe
(OA).
4c.
Il est clair que A est invariant par o,,, et par r, donc par @
Calculons ¢(B) :

Lo 3 A3 s 3 33 3 3.3 1. .43,
zp'=e ° Zy+—+i—=e e ‘t—+ti—=e"+—Fi—=-l+—F+i—=—+—i=2z,

2 2 2 2 2 2 2

A et B sont invariants par ¢, qui admet donc au moins deux points invariants, d'apres le cours, ¢ est soit
l'identité (ce qui n'est pas le cas), soit une réflexion. En l'occurrence, c'est la réflexion d'axe (AB).

Graphiquement, @(C) = O.
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